
Дополнительная общеразвивающая программа«Умный город 4.0: Беспилотный и автономный транспорт»Программа проводится совместно с партнером: Федеральное государственноеавтономное образовательное учреждение высшего образования «Санкт-Петербургскийполитехнический университет Петра Великого»
Направленность техническая
Краткая аннотация содержания программ

Обучение по программе способствует формированию у старших школьниковпредпосылок проектной деятельности, умений сочетания индивидуальной и команднойработы. В ходе обучения на данном курсе у обучающихся формируются умения учебнойдеятельности, позволяющие успешно адаптироваться в профессиональныхобразовательных учреждениях среднего и высшего образования и продолжить предметноеобучение по любому из указанных направлений: компьютерные технологии,программирование, микропроцессорная техника, WEB-технологии и трехмерная графика.Специальный колесный автономный робот-автомобиль (СКАРА), а также еёупрощенная версия – двухколёсная малогабаритная автономная тележка (ДкАМТ)специально разработаны для отработки навыков построения автономных и беспилотныхтранспортных средств и умных устройств. Комплекс программного обеспеченияпозволяет в интерактивной форме познакомиться с основными составляющими системуправления автономным и беспилотным транспортом
Основные события программыПомимо теоретического обучения, включающего актуальную информацию обустройстве и принципах построения беспилотных и автономных роботов и транспорта, опринципах построения робототехнических систем, об операционных системах для роботов,имеется практическая часть, которая состоит из двух частей: на первом этапе – работа сиспользованием виртуального симулятора, в котором можно моделировать различныеситуации и условия функционирования, при этом совершенно безопасно для всехучастников программы.Обучающиеся получают возможность свободно экспериментировать с настройкамии компонентами разрабатываемой системы управления, а также с виртуальным окружениеми моделями СКАРА или ДкАМТ. На втором этапе происходит отработка полученныхнавыков, но с использованием физической СКАРА или ДкАМТ и свободно проектируемогопространства. Обучающиеся получают возможность анализа и сравнения результатов,получаемых в виртуальной и реальной среде.


